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14. New signals of sliding STD 

1. Floating average of standard deviation of left and right Top: Tp_L, Tp_R  

2. Floating average of standard deviation of left and right Alignment Al_dyn_R, Al_dyn_L  

3. Floating standard deviation of Ca_dyn 

4. Floating standard deviation of Ga_dyn 

5. Weighted mean of 4 STD signals  

s …. STD, w …. weights from Krab.zk table: CK_ALIGNMENT=1.0, 

CK_GAUGE=1.0,CK_CANT=1.0, CK_TOP=1.0:    

ට࢝૚. ࢙૚
૛ ൅	࢝૛. ࢙૛

૛ ൅	࢝૜. ࢙૜
૛ ൅	࢝૝. ࢙૝

૛	 

 


